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OS Categoly
ロボメカ技術の応用システム／ RoboMech for Application system

屋外環境でのロボメカ技術 RoboMech in Field
人間協調・共存システム／Human-Robot Coordination

医療・福祉システム／ RoboMech in Medical & Welfare Fields
ロボットシステムのための環境／ Environment for RoboMech

人間および生物規範／Human Centered & Biomimetics of RoboMech
ロボメカにおける基盤制御技術／ RoboMech Fundamentals

移動ロボット／Mobile Robot System
機構と制御／ RoboMech for Mechanism & Control

感覚と計測／ Perception and Sensing
ナノ・マイクロシステム／Nano/Micro Robotics & Mechatronics

ロボメカを使った教育／ Educations using RoboMech
ストラテジック・セッション／Strategic Session

ポスター配置は OS カテゴリごとに色分けされています。
配置の関係上、同じカテゴリのセッションが隣り合う場合があるため濃淡およびパターンを設けております。
一部、色・パターンが重複するOSがありますが、隣り合うOSで同じ色・パターンとならないよう調整されています。
詳しくは下図にてご確認ください。
※上記ではオンライン／現地発表の区別は表示しておりません。
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生産システムのための機器とタスクデザイン

農業用ロボット・メカトロニクス（１）

建設＆インフラ用ロボット・メカトロニクス（１）

科学技術の社会実装指向研究開発（１）

製造のロボット化

サーチ＆レスキューロボット・メカトロニクス

交通・物流のロボティクスと ITS（１）

飛行ロボット・メカトロニクス（１）

宇宙ロボット（１）

自然を相手にするロボット

人間機械協調

コミュニケーション・ロボット

ウェアラブルロボティクス

医療ロボティクス・メカトロニクス（１）

ホーム＆オフィスロボット

Robots for Works, Manufacturing System and Manufacturing Machinery Mechatronics

Robotics and Mechatronics in Agriculture（１）

Construction & Infrastructure Maintenance Robotics and Mechatronics（１）

Research and Development of Science and Technology through Social Implementation Oriented Approach（１）

Production, Handling, Assembly, Planning, Safety

Search and Rescue Robot and Mechatronics

Robotics in Transportation and Logistics & ITS（１）

Aerial Robot and Mechatronics（１）

Space Robotics（１）

Robotics for working in nature

Cooperation between Human and Machine

Communication Robot

Wearable Robotics

Medical Robotics and Mechatronics（１）

Robots for Home/Office Application

農業用ロボット・メカトロニクス（２）

建設＆インフラ用ロボット・メカトロニクス（２）

エコ・グリーンメカトロニクス

科学技術の社会実装指向研究開発（２）

交通・物流のロボティクスと ITS（２）

飛行ロボット・メカトロニクス（２）

宇宙ロボット（２）

アミューズメント・エンタテイナーロボット

ロボティクス・メカトロニクスとデザイン思考の融合

医療ロボティクス・メカトロニクス（２）

ユニバーサルデザインとロボメカ

看護とメカトロニクス

ネットワークロボティクス

ロボットミドルウェアとオープンシステム

実空間サービスシステム

空間知能化とアプリケーション

ヒューマノイド

Robotics and Mechatronics in Agriculture（２）

Construction & Infrastructure Maintenance Robotics and Mechatronics（２）

Eco Green Mechatronics

Research and Development of Science and Technology through Social Implementation Oriented Approach（２）

Robotics in Transportation and Logistics & ITS（２）

Aerial Robot and Mechatronics（２）

Space Robotics（２）

Robots for Amusement and Entertainment

Robotics, Mechatronics and Design Thinking

Medical Robotics and Mechatronics（２）

Universal Design and Robotics & Mechatronics

Nursing and Mechatronics

Network Robotics

Robot Middleware and Open Systems

Real Space Service System

Intelligent Space and Applications

Humanoid


